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PRECAUCIONES GENERALES ®

Las figuras de estas instrucciones presentan vistas detalladas de los
componentes, con el fin de explicar de manera clara la instalacion y el

funcionamiento de este producto.

Siga estrictamente las instrucciones al utilizar el producto.

PARA EVITAR DESCARGAS ELECTRICAS
* Solo el personal cualificado esta autorizado a realizar tareas de

mantenimiento, inspeccidn o sustituciéon de piezas.

A ADVERTENCIA 4\

1) Antes de arrancar, compruebe que no haya obstaculos en el area de

aspiracién de aire ni en el rango de oscilacion.

»~

No toque las patillas del enchufe durante los 15 segundos posteriores a

SMART FAN

A la desconexién del enchufe de alimentacion. El variador de frecuencia
VENTILACION INDUSTRIAL HVLS

necesita descargar durante 15 segundos.
3) Cuando el ventilador no se utilice durante mucho tiempo, péngalo en

marcha durante 10 minutos cada dos meses para prolongar su vida util.

1. DESEMBALAJE Y COMPROBACION DE ACCESORIOS

Desembale el producto y compruebe que los accesorios estén completos.

ACCESORIOS:



NOMBRE CANT. NOMBRE CANT. NOMBRE CANT. P coDIGO
- DESCRIPCION DE CAUSAS SOLUCIONES
Conjunto de DEL ERROR
. Gancho de . ERROR
ventilador 1 L. 2 Taco de expansion 4
. . suspension
industrial
. Elcable que va del
Conjunto ) . . .
B Base giratoria Tornillo variador al motor es .
mecanismo 1 . 2 4 . Solucionar los fallos
. orientable autorroscante demasiado largo. s
oscilante . e ters 1 periféricos.
L a salida trifasica de .
Base de f”?uon det Tornillo hexagonal Placa de apriete z variador esta Comprobar .SI,e{
mecanismo 1 M8x25 8 para viga en | 2 PERDIDA DE ERR13 desequilibrada devanado trifasico del
oscilante FASE DE SALIDA d . motor es normaly
cuando el motor esta corregir la averia
. Arandela elastica Tornillo hexagonal en marcha. o ’
Tornillo Torx M8x15 2 8 8 M10x60 4 P Sf)llgltar soporte
. . técnico.
Tapén de silicona accionamiento es
25 2 Arandela plana ®8 16 Arandela plana ®10 8 andémala.
Tornillo hexagonal 2 Tuerca 8 Arandela elastica 4 Elmédulo es anémalo.
M8x20 autoblocante M8 10
Arandela elastica 9 Tornillo hexagonal 9 Tuerca 4 La temperatura
8 M6x16 autoblocante M10 ambiente es Reducir la temperatura
e Placa de apriete demasiado alta. ambiente.
Arandela plana Arandela eléstica . N
rande ®©8 2 6 2 para tubo de acero 2 SOBRECALEN El conducto de aire Limpiar el conducto de
g cuadrado ) est4 bloqueado. aire.
TAMIENTO DEL ERR14 El ilad 3 Sustituir el ventilador
Soporte ventilador 1 Tornillo prisionero 2 Tornillo hexagonal 4 MODULO d \fendt' adoresta o ) ’
industrial M10%x10 M10x160 ana 9- Sustituir el termistor.
El termistor del Sustituir el médulo
. Tubo corrugado de modulo esta dafiado. inversor.
Tornillo hexagonal 2 proteccion para 1 Arandela plana ®10 8 Elmédulo inversor
perforado M10x70 cableado esta dafado.
Tornillo hexagonal : Cable eléctrico 5 ; Arandela elastica A Utilizar un megéhmetro
M10x70 m. ®10 El motor o el cable de para medir el
MENSAJE AL . , . .
. ENCENDER ERR23 salida estan en aislamiento del motory
Arandela elastica 3 Perno de anf:llaje de Tuerca (DISPLAY) cortocircuito a tierra. del cable de salida.
®10 eg?;:?g’g 4 autoblocante M10 4 Elvariador esta Acudir al servicio
dafado. técnico del fabricante.
Arandela plana ®10 3 Unidad de control 1




. CODIGO
DESE(EEEFSOI?tN DE CAUSAS SOLUCIONES
ERROR
El circuito de salida del variador
estd a tierra o en cortocircuito. I
) . 1. Reparar los fallos periféricos.
Esta en control vectorial y no se i p
. . i L. 2. ldentificar los parametros
ha realizado la identificacién de
) del motor.
parametros. 3. Aumentar el tiempo de
SOBRECORRIENTE El tiempo de deceleracion es . deceleracion P
EN ERRO3 demasiado corto. 4. Ajustarla ten'sién alvalor
DECELERACION La tensién es demasiado baja. - A
normal.
Hay una carga brusca durante L
- . 5. Eliminar la carga brusca.
la deceleracion. .
. . 6. Instalar la unidad de frenado
No se ha instalado unidad de X .
. X y la resistencia de frenado.
frenado ni resistencia de
frenado.
La tensién de entrada es 1. Ajustar latensién alvalor
demasiado alta. normal.
El motor es arrastrado por una 2. Eliminar la fuente de
fuente de energia externa alimentacion externa o
SOBRETENSION ERRO5 durante la aceleracion. instalar la resistencia de
EN ACELERACION Eltiempo de aceleracion es frenado.
demasiado corto. 3. Aumentar el tiempo de
No se ha instalado unidad de aceleracion.
frenado ni resistencia de 4. Instalar la unidad de frenado
frenado. y la resistencia de frenado.
La carga es demasiado grande o 1. zr:;:lorrla glrii:;iggs;bar
SOBRECARGA DEL ERR10 el motor esta bloqueado. mecénich
VARIADOR Elvariador es demasiado . -
~ 2. Elegir un variador de mayor
pequefio. . .
potencia nominal.
El parametro de proteccion del 1. Ajustar correctamente este
motor F6-12 no esté ajustado parametro.
SOBRECARGA DEL correctamente. . 2. Reducirla cargayc.o.mprobar
ERR11 La carga es demasiado grande o el motor y las condiciones
MOTOR . -
el motor esta bloqueado. mecanicas.
Elvariador es demasiado 3. Elegir unvariador de mayor

pequenio.

potencia nominal.

Tornillo hexagonal M10x70
_ Base defijacion delventilador de pared
Conjunto del mecanismo oscilante
Soporte de pared para ventilador oscilante
_ TornilloTorx
Tapon de silicona
— Base giratoria
— Tornillo hexagonal M8x20

— Conjunto de ventilador de pared (industrial)

2. INSTALACION DEL CONJUNTO DE SOPORTE DEL
VENTILADOR INDUSTRIAL DE PARED

ACCESORIOS:

NOMBRE CANTIDAD NOMBRE CANTIDAD
Soporte del ] Arandela elastica 2
ventilador estandar 8
. . Arandela plana
Base giratoria 2 grande 08 2
Tornillo hexagonal 5 Tapon de silicona 9
M8x20 ®25




Instale la base giratoria en el soporte del ventilador tal como se muestra en

la figura, apriete los tornillos y coloque los tapones de silicona.

Base giratoria Soporte Tornillo Tapdn de silicona 25

3. INSTALACION DEL SOPORTE DEL VENTILADOR INDUSTRIAL

DE PARED
ACCESORIOS:
NOMBRE CANT. NOMBRE CANT.
Conjunto soporte Arandela elastica
1 8
ventilador industrial estandar ©8
Conjunto ventilador
1 Arandela plana ©8 16
industrial
Tornillo hexagonal M8x25 8 Tuerca autoblocante M8 8

Instale el conjunto soporte del ventilador industrial sobre el conjunto

ventilador industrial tal como se muestra en la figura y apriete los tornillos.

12. RESOLUCION DE AVERIAS (980S)

()

< coODIGO
DEESE:D:(I)(;N DE CAUSAS SOLUCIONES
ERROR
Eliminar los fallos
El circuito de salida periféricos.
del variador estd en Instalar un reactor o
cortocircuito. un filtro de salida.
. El cable entre el motor i
PROTECCION DE R Comprobarsiel
LA UNIDAD ERRO1 ye var!a ores conducto de aire esta
INVERSORA demfl:wSIado largo.l obst_ruidoysi e'l
El mddulo se esta ventilador funciona
sobrecalentando. con normalidad.
El cableado interno del Conectar
variador esta flojo. correctamente todos
los cables.
El circuito de salida del Reparar los fallos
variador esta a tierra o periféricos.
en cortocircuito. Identificar los
Estéa en control vectorial parametros del motor.
y no se ha realizado la Aumentar el tiempo de
identificacion de aceleracion.
parametros. Ajustar el par manual
Eltiempo de aceleracién o la curva V/F.
es demasiado corto. Ajustar la tension al
SOBRECORRIENTE ERR02 Elaumento de par valor normal.

EN ACELERACION

manual o la curva V/F
son inadecuados.

La tensién es demasiado
baja.

El motor se pone en
marcha ya girando.

Hay una carga brusca
durante la aceleracion.
Elvariador es
demasiado pequefio.

Activar el seguimiento
de velocidad o esperar
a que el motor se
detenga antes de
arrancar.

Eliminar la carga
brusca.

Elegir un variador de
mayor potencia
nominal.




cODIGO

NOMBRE DEL
DE ERROR CAUSAS SOLUCIONES
ERROR
177} Verificar si el parametro de Aiustar correctamente Los
8 proteccion del motor PC.01 -
b P parametros.
= 8 estd ajustado correctamente.
. C bar L
E015 9| > Carga demasiado grande o omprp ar acarga.y as
o= condiciones mecanicas.
o @ motor bloqueado.
)5 . . Sustituir el variador por uno de
= Variador seleccionado mavor botencia
r demasiado pequeno. yorp .
T t bient )
< empe_'a ura ambolente Mejorar la temperatura
mw demasiado alta. .
Z O ambiente.
w Conducto de ai bstruido. N .
8 B onducto de aire obstruido Limpiar el conducto de aire.
0 Ventilador de refri io - ’
E016 L entilador de refrigeracion Sustituir el ventilador de
<0 dafado. . -
5.0 refrigeracion.
o4 Componentes dafiados por -
c>r . Contactar con el servicio
=" sobrecalentamiento del ..
o i técnico.
madulo.
= O3 Entrada de sefales de fallo
=2 @2 . . 1. Restablecer el
E018 TS S o externo através del terminal . .
Zz0gp?2 . . Lo funcionamiento (reset).
5 @ rUn digital multifuncién X.
8 R m Sensor Hall de corriente Comprobar si el sensor Hally
B} m D danado. el conector estan flojos.
E21 X g [eN®)
E Q g Placa de accionamiento Contactar con el servicio
3 9m anémala. técnico.
= . 1. Restabl L
09 m Pardmetros del motor mal es’a ecerios
2T =mxX X parametros del motor.
=0 9 %5 8 ajustados. ) . Lvariad
9 g ey Tiempo de identificacion de ’ SHpEy s R L
MmO m ) . esta correctamente
r>Zz parédmetros demasiado largo.
! conectado al motor.
. C bar el mot L .
Carga demasiado grande o omprobar et motory fa carga
motor bloqueado. Realizar la autoidentificacion
- . del Ametros del motor.
E28 Variador seleccionado ¢ l0s parametros det motor

J1N3I4400 3d
vdaidyd NOIOVLIWIT

3d 4OY43

demasiado pequefio.

No se ha realizado el
autoaprendizaje del motor.

Cambiar el modo de control a
V/F (PO.00 = 1) y reiniciar, o
realizar el autoaprendizaje en
rotacion del motor.

Conjunto ventilador industrial

Tornillo Tuerca Conjunto soporte ventilador industrial

4. INSTALACION DE LA BASE DE FIJACION DEL VENTILADOR

4.1. Instalacion sobrevigaenl

ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD NOMBRE CANTIDAD
Conjunto mecanismo Tornillo hexagonal
oscilante 1 M10%60 :
Base de fijacién del
1 Arandela plana ®10 8
ventilador
Tornillo hexagonal Arandela elastica
M6x%16 2 estandar ®10 ‘
Arandela elastica Tuerca autoblocante
estandar ®6 2 M10 ‘
Placa de apriete para ) Tornillo prisionero )

viga en |

M10x10




Instale la base de fijacidon del ventilador sobre la viga en | y apriete los

pernos inferiores de laviga en I.

Instale el conjunto del mecanismo oscilante sobre la base de fijacion del

ventiladory apriete los pernos superiores de lavigaen I.

Utilice un taladro eléctrico manual para perforar 1-2 mm de profundidad en
los orificios para tornillos de la parte superior e inferior de la base de

fijacidn del ventiladory apriete los tornillos prisioneros.

Apriete los tornillos hexagonales M6 en los orificios de ambos lados de la

base de fijacion del ventilador.

ATENCION: instale la base de fijacion del ventilador en posicién horizontal.

Placa de apriete paravigaen| Tuercaautoblocante M10

Base defijaciondel ventilador \

Tornillo prisionero M10

=)

¥ I
Tornillo hexagonal N10 \.‘|
S ",
[ ]
/ .
S
Conjunto del mecanismo
oscilante
Tornillo hexagonal M6
—

coODIGO NOMBRE
DE ERROR DEL CAUSAS SOLUCIONES
ERROR
cé m Tension de entrada demasiado gl?gepr::abca;g:la tleanss«lr:c:)nn(;)(?iones
] j:g baja o mal contacto. y » :
E008 E % Temeian de bus andmele. Con'.xprobarla'tensmn del bus de
D g Elrelé o contactor no cierra. corrlentg c'ontlr!ua. Comprobar
O m } y/o sustituir relé/contactor.
< Felvalldle ol aluc e, Contactar con servicio técnico.
m e} Pérdida de fase en la
4 = 3 alimentacion trifasica de Comprobar la alimentacién.
E010 S m o entrada. Contactar con el servicio
)U> % 35 Placa de accionamiento técnico.
m andémala.
iy Conexion entre variador y motor Comprobar el motory el cable.
E anomala. Contactar con el servicio
(g E Desequilibrio trifasico o pérdida técnico.
E011 5 g de fase en la salida del variador. Contactar con el servicio
> Placa de accionamiento técnico.
z anémala. Contactar con el servicio
= Médulo anémalo. técnico.
)
% 3 8 Motor en cortocircuito a tierra. Comprobar el motory el cable.
E012 3 c3 Uso incorrecto / maniobra Ajustar el pardmetro PC.07 a0y
> 6' ) errénea. desactivar la funcion.
>
o Comprobar la carga y las
8 Carga demasiado grande o condiciones mecanicas.
S® motor blogueado. Sustituir el variador por uno de
E014 E g Varladgr selecmonﬂado mayor potencia.
= 3 demasiado pequefo. Cambiar el modo de control a
s JU> No se ha realizado el V/F (PO.00 = 1) y reiniciar, o
m autoaprendizaje del motor. realizar el autoaprendizaje en

rotacion del motor.




()

cODIGO NOMBRE
DE DEL CAUSAS SOLUCIONES
ERROR ERROR
% Sallda.delyarladoratlerra oen Comprobar el aislamiento del
S 3 cortomrcuno: motory del cable.
®) 5'8 -l\(ljo Se_f,ha rgrf\llz;dlo la Realizar la identificacion de
)U> 8 identi |caC|or1 el motor en parametros del motor.
00 modo vectorial.
E003 oOX . Comprobar la carga.
oz Cambio brusco de carga c bar lat i6n d
% E durante el funcionamiento. gmpro ar EICITel e
25 Tensi6 ; . alimentacioén o del bus.
>m ension demasiado baja. o )
5 > Variador seleccionado Sustituir elvar.lador por uno de
m " ~ mayor potencia.
demasiado pequeno.
2 Tensién de entrada demasiado . iy
> 8 alta Ajustar la tension al valor
Q ) ) nominal.
= ) L
2 Tiempo de aceleracion Aumentar el tiempo de
E004 b O] demasiado corto. -
> O aceleracion.
Q> El motor es arrastrado por una -
O Comprobar la carga / eliminar la
> fuerza externa durante la
m L. fuerza externa.
z aceleracion.
923 Tensién de entrada demasiado . L
O O Ajustar la tension al valor
m @ alta. .
g 2 - ol » nominal.
iempo de deceleracién .
oS emp . © Aumentar el tiempo de
E005 SN demasiado corto. .
>0 deceleracion.
0oz El motor es arrastrado por una .
== Comprobar la carga / eliminar la
o fuerza externa durante la
Zm - fuerza externa.
z deceleracion.
%) L .
Tensién de entrada demasiado . L
8 E 8 alta Ajustar la tension al valor
o= ’ nominal.
E006 495 < El motor es arrastrado por una _—
> 5 o Comprobar la carga / eliminar la
Z s = fuerza externa durante el
= - . . fuerza externa.
m > funcionamiento.
>
g S Ajustar la tension al rango
) E ;38 Tension de entrada fuera del normal.
E007 % é 2 rango especificado. Comprobar el relé y sustituirlo
3 Q9 Elrelé no cierra. si es necesario / contactar con
= % servicio técnico.

4.2. Instalacion sobre base de hormigoén

ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD NOMBRE CANTIDAD
Conjunto del Tornillo hexagonal
1 2
mecanismo oscilante M6x16
Base de fijacion del Arandela elastica
1 2
ventilador estandar 6
Tornillo prisionero Perno de anclaje de
2 4

M10x10

expansién M12x100

Utilice un martillo perforador de 14 mm para taladrar orificios de 120 mm de

profundidad e instale los pernos de anclaje de expansion inferiores.

Instale la base de fijacion del ventilador sobre el pilar de hormigén armado y

apriete los pernos.

Instale el conjunto del mecanismo oscilante sobre la base de fijacién del

ventiladory apriete los pernos de expansién superiores.

Apriete los tornillos hexagonales M6 de los lados izquierdo y derecho.

ATENCION: instale la base de fijacidn del ventilador en posicidn horizontal.



Base de fijacién del ventilador

TornilloprisioneroM10

Conjunto de perno de anclaje de expansion

Conjunto del mecanismo oscilante /

Tornillo hexagonal M6 /

4.3. Instalacion sobre perfil de acero cuadrado

11. RESOLUCION DE AVERIAS - FI110-HD02

ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD NOMBRE CANTIDAD
Conjunto del 1 Tornillo hexagonal 4
mecanismo oscilante M10x160
Base de fijacién del
. 1 Arandela plana ®10 8
ventilador
Tornillo hexagonal 5 Arandela elastica 4
M6x16 estandar ®10
Arandela elastica 5 Tuerca autoblocante 4
estandar ®6 M10
Placa de apriete para 5 Tornillo prisionero 5
perfil cuadrado M10x10

CODIGO
DE D';EEIRB:CI)ER CAUSAS SOLUCIONES
ERROR

» Tiempo de aceleracion Aumentar el tiempo de

8 demasiado corto. aceleracion.

B2 Salida del variador a tierra o Comprobar el aislamiento

8 en cortocircuito. del motory del cable.

;58 No se ha realizado la Realizar la identificacion de

g identificacién del motor en parametros del motor.

i = modo vectorial. Comprobar la carga.

= Cambio brusco de carga Reducir el valor de aumento

g durante la aceleracion. de par o modificar la curva

m Par manual demasiado alto V/F.

m o curva V/F incorrecta. Comprobar la tensién de

g Tension demasiado baja. alimentacién o del bus.

9 Variador seleccionado Sustituir el variador por uno
demasiado pequefio. de mayor potencia.
Tiempo de deceleracion Aumentar el tiempo de
demasiado corto. deceleracion.
Salida del variador a tierra o Comprobar el aislamiento
en cortocircuito. del motory del cable.
No se harealizado la Realizar la identificacion de

E002 identificacion del motor en parametros del motor.

NOIOYH3IT303d N3 ILNIIHH0DO3IH90OS

modo vectorial.

Cambio brusco de carga
durante la deceleracion.

Par manual demasiado alto
o curva V/F incorrecta.

Tensién demasiado baja.

Comprobar la carga.
Reducir el valor de aumento
de par o modificar la curva
V/F.

Comprobar la tensién de
alimentacién o del bus.




10. CABLEADO Y FUNCIONAMIENTO DEL VARIADOR

DE FRECUENCIA 980S

830.M.EN

Encender: RUN

Apagar: STOP

Aumentar (subir) velocidad: A

Disminuir (bajar) velocidad: V

Oscilacion: SHAKE

Diagrama de cableado

monoféasico (diagrama fisico)

Fije la base de fijacion del ventilador sobre el perfil de acero cuadrado
utilizando las placas de apriete para perfil cuadrado y apriete los pernos

inferiores.

Instale el conjunto del mecanismo oscilante sobre la base de fijacion del
ventilador y apriete los pernos superiores sobre el perfil de acero

cuadrado.

Utilice un taladro eléctrico de mano para perforar 1-2 mm de profundidad
en los orificios para tornillos de la parte superior e inferior de la base de

fijacion del ventilador y apriete los tornillos prisioneros.

Apriete los tornillos hexagonales M6 en los orificios de ambos lados de la

base de fijaciéon del ventilador.

ATENCION: instale la base de fijacion del ventilador en posicidn
horizontal. (El espesor estandar del perfil cuadrado es de 120 mm. Si se
trata de un tipo especial de perfil cuadrado, la longitud del perno debe

ser igual al espesor del perfil cuadrado mas 40 mm).



Tuerca

Placade apri o P R R

Tornille prisioneroM10

Tornillo hexagonalM10
Tomillohexagonal M6

‘Conjunto del mecanismo oscilante

4.4. Instalacion de base para acero redondo

(La instalacion sobre acero redondo es un servicio personalizado. El
cliente debe proporcionar la medida del acero redondo para poder
personalizar los pernos en U. Cuando el cliente elija la instalacién
con base para acero redondo, no se suministraran otras piezas de

instalacion).

Encender: RUN

Apagar: STOP

Aumentar (subir) velocidad: (+)

Disminuir (bajar) velocidad: (-)

Pulsacion larga del boton izquierdo:

ajuste de temporizador

Pulsacioén larga del botdn derecho:

cambio del sentido de giro

Modo oscilante del ventilador:

interruptor de oscilacién



9. CABLEADO Y FUNCIONAMIENTO DEL VARIADOR
DE FRECUENCIA FI110-HDO02

Variador de frecuencia Conector rapido de 6 vias

Nota (conector rapido de seis vias):

Pele 10 mm del cable de alimentacién, abra la pestafia del conector
rapido, retuerza bien el conductor de cobre, insértelo en la ranura
hasta una profundidad de 17 mm, vuelva a cerrar la pestafna del
conector rapido y tire con fuerza del cable de alimentacién para

comprobar que el cable ha quedado firmemente conectado.

ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD NOMBRE CANTIDAD
Conjunto del Pernoen UM10 (a
mecanismo 1 medida) S
Base de fijacion del
1 Arandela plana ®10 8
ventilador
Tornillo hexagonal Arandela elastica
M6x16 2 estandar ®10 ‘
Arandela elastica Tuerca autoblocante
estandar ®6 2 M10 ‘
Tornillo prisionero )

M10x10

Fije la base de fijacion del ventilador sobre el acero redondo utilizando

los pernos en Uy apriete los pernos inferiores.

Instale el conjunto del mecanismo oscilante sobre la base de fijacién del

ventilador y apriete los pernos superiores.



Tornillo prisionero M10

Tuerca autoblocante M10

Tornillo hexagonal M6

Conjunta del mecanisma oscilants

Utilice un taladro eléctrico de mano para perforar 1-2 mm de
profundidad en los orificios para tornillos de la parte superior e

inferior de la base de fijacidon del ventilador y apriete los tornillos

prisioneros.

Apriete los tornillos hexagonales M6 en los orificios de ambos

lados de la base de fijacidn del ventilador.

ATENCION: instale la base de fijacion del ventilador en posicién

horizontal.

Base de fijacion dal ventilador

p—
Pernoanl

|
s

8. INSTALACION Y CABLEADO DEL CONTROLADOR

ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD
Controlador 1
Taco de expansion 4
Tornillo autorroscante 4

Instale el controlador en la posicidon seleccionada, realice un orificio de 8
mm, inserte el taco de expansién en el orificio de instalacién y fije el

controlador con los tornillos autorroscantes.

Conecte el cable de alimentacion del motor y el cable de alimentacién del

controlador al controlador segun se muestra en el diagrama.

2y oy ge— sy
g Blanco (Azul) 5 Blanco ‘/ \
oR(L1) 2 V o —of  § Vo———F—oV 5
- 1 f Negro g egro ;:
s —950)] £V NI B PSR TN
,.5 A = Amarillo y verde dor i ’ Amarillo y verde ; /_/
. N I = = Lor———aL -
U i ) And (Gis) T = T e —
YCA’ - | Verde (Blanco) @ (Negro) Ventiador
Tca) ripido -E:" k0'1" T | o

@)



Tornillo Torx

Apretar

(O
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5. INSTALACION DEL CONJUNTO DEL
VENTILADOR MURAL

ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD NOMBRE CANTIDAD
Conjunto soporte Arandela elastica
1 3
ventilador industrial estandar ®10
Tornillo hexagonal
2 Arandela plana ®10 3
perforado M10x70
Tornillo hexagonal
1 Gancho 2
M10x70
Tornillo Torx M8x15 2

Instale el conjunto soporte del ventilador industrial sobre el conjunto

del mecanismo oscilante y apriete los tornillos.

Instale el tornillo Torx en la base giratoria del ventilador, ajuste el

angulo de inclinaciény, a continuacidn, bloquee el tornillo Torx.



Tornillo hexagonal M10x70

Conjunto soporte ventilador
industrial

Conjunto del mecanismo
oscilante

6. CABLEADO
ACCESORIOS:
NOMBRE CANTIDAD
Tubo corrugado 1,3 m 1
Cable eléctrico5m 1

Coloque el tubo corrugado sobre el cable de salida del motor, introduzca
el cable del motor en el conector rapido del tubo corrugado, deje una
longitud de cable adecuada y coloque el resto en el conjunto del

mecanismo oscilante.

A continuacién, introduzca el cable de alimentacién del ventilador en el
manguito roscado de la tapa de conexiones, conecte el cable de
alimentacion segun el diagrama de cableado, coloque la tapa y apriete los

tornillos.

Manguito roscado

Cable ver lador

Wiring controller

cableado

| Conector répido

\

\_Colocartubo corugado
sobre cable de salida del
mator

del tubo corrugado

ADVERTENCIA: NO CONECTE LA RED ELECTRICA
DIRECTAMENTE AL MOTOR DEL VENTILADOR. COMPRUEBE QUE LA
TENSION DE ALIMENTACION COINCIDA CON LA TENSION DEL
CONTROLADOR.

7. AJUSTE DEL ANGULO DE INCLINACION

Afloje los tornillos Torxy el angulo de inclinacion podra ajustarse de +5° a -

200°.



